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Předvádějící
Poznámky prezentace
Dlouhý název, zmenšeno písmo
Přesunout na prostředek


Cile prace

e Radné otestovani kompletni sady dvou geodetickych
GNSS pfristroju

e Zamereni na realnou presnost vyslednych dat

e Porovnani vysledkl méreni

e Navrhnout mozné nastaveni aparatur a postupy pro
dalsi praxi
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Předvádějící
Poznámky prezentace
Popisná statistika, rozptyly, odchylky stř. kvadrt.chyby od referenčních souřadnic. 
RŮZNÉ: Možná to celé posunout do dalšího slidu asi jo
Porovnání mezi sebou? Přece statika je vždy nejpřesnější. Je rozdíl mezi vl ref stanicí a permanentní, je rozdíl ve vzdálenosti rower, rs ? PPm viz topcon specifikace
Přesné formulování 
Případné limity systému? Nějaké omezení


Pristroje a metody méreni

Technické paramety prijimace HiPer Il
Sledovani satelitl

Pocet kanali 72 univezalnich kanalt
L1 C/A, L1/L2 P-kdd, L2C, L1/L2 faze
GPS nosné viny
Sledované signaly L1 C/A, L1/L2 P - kéd, L1/L2 faze

GLONASS nosné viny
SBAS WAAS, EGNOS, MSAS
Presnost urceni polohy
H:3mm+ 0,5 ppmV:5mm + 0,5
Staticka metoda L1+L2 ppm
L1 H:3mm+0,8ppmV:4 mm+ 1 ppm
H:3mm+0,5ppmV:5mm+0,5
Rychla staticka metoda L1+L2 ppm
RTK L1+1L2 H:10mm+1ppmV:15mm+1ppm
— _UHFRADIO ANO _
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Předvádějící
Poznámky prezentace
Krátce o metodách, zmínit pouze 3 nejpoužívanější v praxi
Statická L1+L2  20m + 2min/km -20%
Rychlá statická 10m + 1 min/km -20%
Naše podmínky 40 statická / 20 rychlá statická

http://www.diemmestrumenti.it/images/immagini/topcon_hiper_II.jpg


Vyber trigonometrického bodu

Krelov-Bruchotin
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Předvádějící
Poznámky prezentace
Z mapy, potřeba referenční souřadnice určené GPS, takže pouze TB 


Mereni na trigonometrickém bode

e Observace 40, 20, 10
min.
e Realna presnost

e Statistické vyhodnoceni
a porovnani vysledu
— Mezi sebou
— S RTK
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ROZMISTENI BODU PRO TESTOVANI UHF RADIA

Podkladova Data':
WMS Ortofoto UZK T —— Robert MINARIK

WMS RETM CENIA 1:17 000 Olomouc 2013
VV univerzita ralackeno v uiomouci



Předvádějící
Poznámky prezentace
O ref souřadnicích až později


Hodnoceni presnosti mereni

* Vyberove stredni chyby m, m,, my, m,
— Realna presnost
— Umoznuji porovnani

e \lypocitany na zaklade odchylek namérenych
souradnic od referencnich

Z(X —Xi)2 \/mxz -|-my2
_q/d=L My, y = 2

n

e Statistickeé testovani hypotéz

Mx
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Vysledky — staticka méreni na TB

Datum | Observace | Pocet mér. | Odstup m, (m) | m (m) | m,(m) m, (m)
5.4. 10 min 20 oh 0,009 | 0,013 | 0,036 | 0,011
17.4. 10 min 22 0,010 | 0,012 | 0,031 | 0,011
5.4. 20 min 15 2h 10 min 0,013 | 0,018 | 0,026 | 0,015
17.4. 20 min 12 0,010 | 0,010 | 0,027 | 0,010
6.4. 40 min 11 1h 0,008 | 0,013 | 0,030 | 0,011
14.4. 40 min 10 0,007 | 0,014 | 0,035 | 0,011

Test P-value Zamitnuti H,
Horizontalni ANOVA 0,2172 Ne I
Vertikalni Kruskal-Wallis 0,0003 Ano |



Předvádějící
Poznámky prezentace
Největší chyba je v ustavení a transformačním klíči
Přesnost globálního transformačního klíče (mx,y = 0,025 m)
Nelze obecně tvrdit, že RTK dosahuje vyšší výškové přesnosti – malý počet opakování, krátká doba měření



Vysledky — presnost RTK s vlastni stanici

Datum 23.4. 244, 23.4. 244,
BOD m, . (m) m,, (m)

krelov_200 0,014 0,012 0,025 0,030
krelov_500 0,008 0,006 0,029 0,027
krelov_1000 0,008 0,005 0,038 0,037
krelov_1500 0,004 0,005 0,021 0,023
krelov_2000 0,005 0,006 0,010 0,017
krelov_2500 0,010 0,012 0,028 0,034
krelov_3000 0,011 0,006 0,024 0,027

e Signal UHF radia je dostatecny na vzdalenost 3 km v
normalnich podminkach
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Předvádějící
Poznámky prezentace
Okomentovat výsledky, Hlavně není mezi mimi rozdíl a je to pořád krátký čas


Vysledky — Porovnani s RTK ze site TopNET

Stredni souradnicova a vySkova chyba urcéeni polohy méri¢skych bodi
m (m)
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Rozmarné pocasi
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Dékuji za pozornost.
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Předvádějící
Poznámky prezentace
Velikost písma?
Omezení systému – v našem případě slun. Aktivita, předpověď.
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