Prostorove trajektorie a jak s nimi
pracovat
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Uvod

* Prostorova trajektorie = trasa generovana
pohybujicim se objektem

« Chronologicky usporadana sekvence bodu
P = (X, Vi 1)
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Historie

* Newton — rovnice popisujici pohyb planet
(navazoval na Keplera)

* BrownUv pohyb
* Pohyb zvirat




Trajektorie v GIS

* Pohyb zvirat
* Pohyb osob

- Aktivni (Four-square, Twitter, Flickr, applikace pro
beh, cyklistiku)

- Pasivni (vybéry z ATM, pripojeni k wifi, telefonnim
vezim)

* Pohyb vozidel
- Spojeno s rozvojem LBS technologii



Geometrie prostorovych trajektorii

e 1 lomena linie

nebo

» Sekvence nelomenych linii

nebo

« Sekvence bodu



Atributy prostorovych trajektorii

 Atributy trajektorie
- Ridi¢, SPZ, ID zafizeni
o Atributy dilCich linii

- Rychlost, prevysSeni, delka, pocCet
otocCeni kola, uvolnéné emise CO,

o Atributy bodu

- X,y,Z,t; teplota motoru, poloha
pedalu spojky...




Problemy se zpracovanim dat

e Mnoho atributt = mnoho dimenzi
o Kazdy atribut = jina jednotka
- Zmena o jednotku ve sméru X (1 metr) ma jiny
vyznam nez zmena o jednotku v case (1 sekunda)
- Jednotlivé atributy nelze srovnavat

- Dvé geograficky shodné trajektorie se mizou v
case lisit o dny, dvé geograficky odlisné trajektorie
mohou mit shodny Cas



Jak ukladat trajektorie?

e Bodova vrstva

- duplikuje informace vztazené k celé linii;
neobsahuje informace k dilCim liniim

e Seznam linii
- Diplikuje informace k boddm | celé linii
e Jedna linie

- Neobsahuje informace k diléim liniim ani bodim



« JSON

Jak ukladat trajektorie

"TrajectoryID": 1,
"Driver”: “Johm Smith™,
"RegistrationPlateNumber™: "ABX-456-78",
"Liner™: {
"ID": 1,
"PointIDs": [
1,
2
1
"Consumption™: 5.4,
"Speed”: 75.4

}s
"Points": [
{
"ID": 1,
"X": 15.456789,
"¥": 49,65%9873,
“Altitude™: 487.4,
"DateTime": "2814-85-14 12:45:53"
s
{
"Ip": 2,
"X": 15.987653,
"¥": 49,123653,
"Aaltitude™: 448.6,
"DateTime™: "2814-85-14 12:52:89"
¥
]



EnviroCar

https://envirocar.org/

Citizen science

Sensor + App + web platform
Online processing, mapy a statistiky


https://envirocar.org/

EnviroCar
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Kam dal

 Computing with Spatial Trajectories (Zheng,
Zhou, 2011)

* Trajectories (R library)
* http://rpubs.com/edzer/
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